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УТВЕРЖДАЮ 
П р ^ й работе 

шов 

УЧЕБНЫЙ ПЛАН 

Перечень учебных тем Трудоемкость 
, ч 

Аудиторная работа, ч Дистанционная работа, ч СРС, 
ч 

Форма контроля Кафедра Компетенции Перечень учебных тем Трудоемкость 
, ч всего в том числе всего в том числе 

СРС, 
ч текущий 

контроль, 
шт. 

промежуточная аттестация, шт. 
Перечень учебных тем Трудоемкость 

, ч всего 

Л ЛР ИЗ 

всего 

Л ЛР ИЗ РГР КР КП зачет зачет с 
оценкой 

экзам 
ен 

- -

Раздел 1. Создание математических транспортных макромоделей 
1.1. Основы транспортного 
моделирования. Транспортные 
модели. 

2 1 1 1 ТС ПК-1, ПК-2, 
ПК-3 

1.2 Интерфейс и структура модели 
данных PTV Visum. Графическое и 
табличное представление данных 

3 1 1 2 ТС ПК-1, ПК-2, 
ПК-3 

1.3 Транспортное предложение. 
Построение графа транспортной 
сети. Импорт и последующая 
обработка данных транспортного 
графа. 

5 3 1 2 2 т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-3 
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Построение транспортных районов 
и примыканий. Модели 
транспортного спроса. 

пк-з 

1.5 Построение стандартной 4-х 
ступенчатой модели спроса 
Матрицы корреспонденций. 
Расчетные процедуры. 

6 2 2 4 ТС ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

1.6 Основы калибровки и вапидации 
транспортной модели. 
Аналитические возможности, 
формирование сценариев. 

6,2 2 2 4,2 т с ПК-1, ПК-2, 
пк-з 

Защита работы «Создание 
математической транспортной 
макромодели населенного пункта» 

0,8 0,8 + т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

Раздел 2. Создание математических транспортных микромоделей (имитационных) 

2.1 Создание имитационных 
моделей. Объекты сети, их 
атрибуты и свойства. 

4 2 1 1 2 т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

2.2 Светофорное регулирование. 
Создание адаптивного управления. 

4 - - - - 2 1 1 - 2 - - - - - - т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

2.3 Входящие потоки, маршруты 
движения, обгон, остановки и 
стоянки, настройка манеры езды. 

6 2 2 4 т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

2.4 Подготовка и настройка 
инструментов для анализа сети. 
Параметры имитации, раскадровка 
и запись видеороликов. 

3 1 1 2 т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

2.5 Обработка видеозаписи замеров 
транспортных потоков. 
Расчет и оптимизация сигнальных 
планов,разработка 
координированного и адаптивного 
управления. 

7 2 2 5 т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

Защита работы «Создание 
математической транспортной 
микромодели Х-образного 
пересечения» 

0,8 0,8 + т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

Итоговая аттестация 0,2 - - - - - - - - - - - 0,2 - - т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

ИТОГО 52 - - - 20 11 7 2 31,8 - 0,2 - - т с ПК-1, ПК-2, 
ПК-З 

J1 - лекции, ПЗ - практические занятия и семинары, ЛР - лабораторные работы, КР - курсовые работы, КП - курсовой проект, РГР - контрольные и расчетно-графические работы, рефераты 
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